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EU declaration of conformity
Déclaration UE de conformité

Wir bestatigen fur folgende Produkte / We confirm for the following products / Nous confirmons pour les
produits suivants:

Sicherheitslichtgitter
Safety light grid
Barrage immatériel de sécurité

Typ / Type / Type:
SLxx4...

die Ubereinstimmung mit den europaischen Richtlinien / the conformity to the European directives / la
conformité aux directives européennes:

e Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
Machinery Directive 2006/42/EC
Directive Machines 2006/42/CE

° EMV-Richtlinie 2014/30/EU
EMC-Directive 2014/30/EU
Directive CEM 2014/30/UE

¢ Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU
Low Voltage Directive 2014/35/EU
Directive Basse tension 2014/35/UE

° RoHS-Richtlinie 2011/65/EU
RoHS-Directive 2011/65/EU
Directive RoHS 2011/65/UE

den Anforderungen der Sicherheitsmerkmale / to the requirements of safety attributes / aux exigences des
critéres de sécurité

e Typ 4 gemalR / according to / conforme a  EN 61496-1:2013; EN 61496-2:2013
SIL 3 gemaR / according to / conforme a (IEC 61508 -1, -2, -3, -4) — ed.2
SILCL 3 gemaR / according to / conforme a EN 62061:2005/A2:2015

PL e gemaR / according to / conforme a EN ISO 13849-1:2015

und den Anforderungen der harmonisierten Normen / and the requirements of the harmonized standards /
et aux exigences des normes harmonisées:

e ENS50178: 1997
e EN55022: 2010
o EN 61000-6-2: 2005

Benannte Stelle fuir das EG-Baumusterprifverfahren / Notified body for the EC-type examination /
L’organisme notifi€ pour un examen CE de type:

TUV SUD Product Service GmbH - Zertifizierstelle — Ridlerstrasse 65 — 80339 — Miinchen —
Germany — N.B. number: 0123 — Certificate No. Z10 16 07 69165 009
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LISTE DER ABKURZUNGEN UND SYMBOLE

FE = Functional Earth (Erdanschluss)
M/S = System Master/Slave
OSSD = Output Signal Switching Device (Statischer Sicherheitsausgang)

TX = Sender Sicherheitslichtschranke
RX = Empfanger Sicherheitslichtschranke

Es ist hilfreich, die Anwendung der Sicherheitslichtvorhange /-gitter in vier Gruppen zu
unterteilen:

Q Erk Korperteil
Erkennung eines Fingers -rkennung von Rlorpertetien
im Gefahrenbereich

O . ; .
Erkennung einer Hand Erkennung eines Korpers bei
der Zugangskontrolle

%4 Dieses Symbol deutet auf einen wichtigen Hinweis zur Personensicherheit hin.
Die mangelnde Einhaltung kann zu einem sehr hohen Risiko fiir das Personal fuhren.

=» Dieses Symbol weist auf einen wichtigen Hinweis hin.

Stand 11 /2019 = Rev. 1
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EINLEITUNG

Die Lichtvorhange/-gitter SL4 sind ein opto-elektronisches Mehrstrahl-Sicherheitssystem, das zur
Kategorie der elektrosensiblen Gerate des Typs 4 zum Schutz von Personen gehoért, die beruflich
mit gefahrlichen Maschinen oder Anlagen arbeiten (gemaf der Richtlinie IEC 61496-1,2 und EN
61496-1).

SL4 ist in drei Versionen erhaltlich:

1. SLB4

Vorhange & Gitter des Typs 4 bestehen aus Sender und Empfanger mit automatischem
Start/Neustart.

2. SLI4 (mit integrierten Kontrollfunktionen)
Vorhéange & Gitter des Typs 4 bestehen aus Sender und Empfanger mit integrierten
Zusatzfunktionen wie der Kontrolle des Feedbacks eventueller externer Schitze und die
Verwaltung des manuellen/automatischen Betriebs.

3. SLI4-M/S (MASTER/SLAVE)
Vorhange & Gitter des Typs 4 (mit integrierten Kontrollfunktionen) bestehend aus zwei
(oder drei) TX/RX-Paaren (in Reihe geschaltet), von denen einer die MASTER-
Lichtschranke ist (mit integrierter Kontrollfunktion) und eines (oder zwei) die SLAVE-
Lichtschranke.

Eine Reihe von Anzeige-LEDs auf dem Sender und Empfanger liefert die fir den korrekten Einsatz
des Gerats und die Beurteilung eventueller Funktionsfehler erforderlichen Informationen. Dank
eines automatischen Selbstdiagnosesystems sind die Schranken SL4 in der Lage, unabhangig
jeden gefahrlichen Defekt in einem Zyklus zu Uberprifen, der der Reaktionszeit der Schranke
selbst entspricht.

Yk Bei Problemen, die die Sicherheit betreffen, wenden Sie sich, sollte dies erforderlich sein, an
die fur Sicherheitsangelegenheiten zustéandigen Behdrden Ihres Landes oder an die
zustandigen Industrievereinigungen.

Yk Fur Verwendungen in der Lebensmittelindustrie wenden Sie sich an den Reinigungsmittel-
Hersteller, um die Vertraglichkeit der Werkstoffe der Schranke mit den verwendeten
chemischen Substanzen festzustellen.

% Die Schutzfunktion der opto-elektronischen Sicherheitsvorrichtungen ist in den folgenden
Fallen unwirksam:

- Das Not-Aus-System der Maschine ist nicht elektrisch steuerbar und ist nicht in der Lage,
die gefahrliche Bewegung umgehend und zu jedem Zeitpunkt des Arbeitszyklus zu stoppen.

- Der Gefahrenzustand ist mit der Mdglichkeit des Herabfallens von Gegenstanden
aus der Hohe verbunden oder mit aus der Maschine ausgeworfenen Gegenstanden.

- Wenn anomale Formen der Lichtstrahlung vorhanden sind. (zum Beispiel die
Verwendung von Geraten zur kabellosen Steuerung von Kranen, die Strahlung aus
Schweifltanlagen, usw.). In diesem Fall sind weitere MalRlnahmen notwendig, um
sicherzustellen, dass die Lichtvorhange nicht auf Stérung (Error) schalten.
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FUNKTIONSPRINZIP

Ist der geschitzte Bereich frei, sind die beiden statischen Ausgange (OSSD) auf dem Empfanger
aktiv und gestatten den normalen Betrieb der daran angeschlossenen Maschine.

Immer wenn ein Gegenstand, dessen Abmessungen der Auflésung des Systems entsprechen oder
groller sind, den optischen Weg einer oder mehrerer Strahlen unterbricht, deaktiviert der
Empfanger seine Ausgange.

Dieser Zustand gestattet die Blockierung der Bewegung der gefahrlichen Maschine (Uber eine
entsprechende Stoppschaltung der Maschine).

9 Die Aufldsung ist die Mindestabmessung, die ein Gegenstand aufweisen muss, damit er
beim Uberqueren des geschiitzten Bereichs mindestens einen der von der Lichtschranke
erzeugten optischen Strahl verdunkelt (Bild 1) und das sichere Stoppen der gefahrlichen
Bewegung der Maschine einleitet.

P = Linsenabstand P
D = Linsendurchmesser .
R = Auflésung = P+D -
Empféanger
optischer Strahl

Sender . )
Bild 1 - Auflésung

Die Auflosung bleibt unter jeglichen Arbeitsbedingungen gleich, da sie ausschliellich von den
geometrischen Eigenschaften der Linsen und dem Achsabstand zwischen zwei angrenzenden
Linsen abhangt.

Die Hohe des geschitzten Bereichs ist die effektiv von der Sicherheitslichtschranke geschitzte
Hohe. Ist Letztere horizontal positioniert gibt dieser Wert die Tiefe des geschutzten Bereichs an.

Die nutzbare Reichweite ist der maximale Arbeitsabstand, der zwischen Sender und Empfanger
bestehen kann.

SL4 Lichtvorhdnge stehen in den folgenden Auflésungen zur Verfiigung:

14 mm (geschitzte Héhen von 160 mm bis 1810 mm): SCHUTZ DER FINGER.

20 mm (geschitzte Hohen von 160 mm bis 1810 mm): SCHUTZ DER FINGER.

30 mm (geschiitzte H5hen von 160 mm bis 1810 mm): SCHUTZ DER HANDE.

40 mm (geschiitzte Héhen von 160 mm bis 1810 mm): SCHUTZ DER HANDE.

50 mm (geschutzte Héhen von 160 mm bis 1810 mm): SCHUTZ DER ARME/BEINE.
90 mm (geschitzte H6hen von 310 mm bis 1810 mm): SCHUTZ DER ARME/BEINE.

SL4 steht auBerdem als Lichtgitter-Version (Multibeam) mit folgendem Abstand zwischen
den Optiken zur Verfiigung:

e 500 mm (2 Strahlen): SCHUTZ DES KORPERS BEI DER ZUGANGSKONTROLLE.

e 400 mm (3 Strahlen): SCHUTZ DES KORPERS BEI DER ZUGANGSKONTROLLE.

e 300 mm (4 Strahlen). SCHUTZ DES KORPERS BEI DER ZUGANGSKONTROLLE.

6 Stand 11 /2019 = Rev. 1
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INSTALLATION

Vor dem Installieren des Sicherheitssystems SL4 muissen alle im Anschluss aufgeflhrten
Bedingungen Uberprift werden:

Yk Der Schutzgrad (Typ 4, SIL3, SILCL3, PLe) des Systems SL4 muss dem Gefahrdungsgrad
des zu steuernden Systems entsprechen.

Yk Das Sicherheitssystem darf nur als Stoppvorrichtung verwendet werden und nicht als
Steuergerat der Maschine.

Die Bedienung der Maschine muss elektrisch steuerbar sein.

Y%k Es muss mdglich sein, jeden gefahrlichen Vorgang der Maschine umgehend zu stoppen.
Insbesondere muss die Dauer des Stoppvorgangs der Maschine bekannt sein, indem diese
eventuell gemessen wird.

Die Maschine darf keine Gefahrensituationen erzeugen, die durch Uberhang oder das
Herunterfallen von Materialien aus der Hohe bedingt sind. Andernfalls missen weitere
Schutzvorrichtungen mechanischen Typs vorgesehen werden.

Yk Die Mindestgrofie des zu erfassenden Gegenstands muss der Auflésung des ausgewahlten
Modells entsprechen oder groRer sein.

Die Kenntnis der Form und der Abmessungen des Gefahrenbereichs gestattet die Einschatzung
der Breite und Hohe ihres Zugangsbereichs:

%4 Diese Abmessungen mit der maximalen nutzbaren Reichweite und mit der Hohe des
geschutzten Bereichs des verwendeten Modells vergleichen.

Vor dem Positionieren der Sicherheitsvorrichtung ist es wichtig, die folgenden allgemeinen
Hinweise zu beachten:

“ UberprUfen, ob die Temperatur der Raume, in denen das System installiert wird, mit den auf
dem Produkt und in den technischen Daten angegebenen Betriebsparametern hinsichtlich der
Temperatur vereinbar ist.

Y4 Das Positionieren des Senders und des Empfangers in der Nahe von starken oder blinkenden
Lichtquellen hoher Intensitat vermeiden.

%4 Besondere Umgebungsbedingungen kénnen den Grad der Erfassung der photoelektrischen
Vorrichtungen beeinflussen. In Umgebungen, in denen Nebel, Regen, Rauch oder Staub
auftreten kann, ist es empfehlenswert, angemessene Korrekturfaktoren Fc auf die Werte der
maximalen nutzbaren Reichweite anzuwenden, um stets die korrekte Funktionsweise des
Gerats zu garantieren. In diesen Fallen: Pu = Pm x Fc

%4 Pu und Pm sind jeweils nutzbare Reichweite und maximale Reichweite in Metern.

Die empfohlenen Fc-Faktoren werden in der folgenden Tabelle aufgefiihrt.

UMGEBUNGSBEDINGUNGEN KORREKTURFAKTOR Fc
Nebel 0,25
Dampfe 0,50
Staub 0,50
Dichter Rauch 0,25

Tabelle 1 - Korrekturfaktoren Fc
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Y%k (st die Vorrichtung in Umgebungen angebracht, die plotzlichen Temperaturschwankungen
ausgesetzt sind, ist es unerlasslich, angemessene Vorsichtsmalinahmen zu ergreifen, um die
Bildung von Kondenswasser auf den Linsen zu vermeiden, da dies die Erfassungskapazitat
beeintrachtigen konnte.

Positionierung

Der Sender SL4E und der Empfanger SL4R miissen so positioniert werden, dass der Zugang
zum Gefahrenbereich von oben, von unten und von den Seiten unmdéglich gemacht wird, ohne
dass zuvor mindestens einer der optischen Strahlen unterbrochen wurde. Das folgende Bild zeigt
einige nutzliche Hinweise flr eine korrekte Positionierung der Lichtschranke.

Falsche Positionierung der Lichtschranke

Korrekte Positionierung der Lichtschranke

Bild 2 - Positionierung

8 Stand 11 /2019 = Rev. 1
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Positionierung Master/Slave

Zusatzlich zu den Standardmodellen (die sowohl horizontal als auch vertikal positioniert werden
konnen) kann SLI4 auch in der Konfiguration MASTER/SLAVE erworben werden. Diese
Konfiguration besteht aus zwei (oder drei) Lichtschrankenpaaren, bei denen die beiden (oder drei)
Sender und die zwei (oder drei) Empfanger in Reihe geschaltet sind.

s SLAVE

1% SLAVE

SLAVE2

T’ MASTER Y MASTER

‘. .

Bild 3 — Konfigurationsbeispiele Master/Slave

Das Verbindungskabel zwischen Master und Slave kann eine Lange von bis zu 50 Metern
aufweisen. Diese Eigenschaft gestattet eine Verwendung mit zwei Lichtschranken, von denen eine
auf der Vorder- und eine auf der Rlckseite der gefahrlichen Maschine positioniert wird, mit nur
einem Anschluss zu den Versorgungs- und Steuerkreisen der Maschine selbst (Bild 4).

SLAVE
X1

N RX2

MASTER

Bild 4 — Beispiel der Verwendung Master/Slave mit mechanischen Schutzvorrichtungen
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Berechnung des Sicherheitsabstands

Die Lichtschranke muss in einem Abstand positioniert werden, der dem Mindestsicherheits-
abstand S entspricht oder grof3er ist, so dass das Erreichen einer gefahrlichen Stelle nur nach dem
Stoppen des gefahrlichen Vorgangs der Maschine mdglich ist (Bild 5).

Mit Bezugnahme auf die europdische Norm EN999:2008 muss der Mindestsicherheitsabstand
anhand der folgenden Formel berechnet werden:

S=K(t1+t2)+C
C =8 (d-14)

wobei:
S Mindestsicherheitsabstand mm
K Annaherungsgeschwindigkeit des Korpers
) mm/s
an den Gefahrenbereich.
t1 Gesamtreaktionszeit der Sicherheitslichtschranke in Sekunden s
Reaktionszeit der Maschine in Sekunden, d.h. die von der
2 Maschine ab dem Moment, in dem das Stoppsignal Ubertragen s
wird, bendtigte Zeit, um den gefahrlichen Vorgang zu
unterbrechen

C Zusatzlicher Abstand, der je nach Anwendung variiert' mm
d Auflésung mm

Tabelle 2 — Sicherheitsabstand S

% Eine mangelnde Einhaltung des Sicherheitsabstands verringert oder annulliert die
Schutzfunktion der Lichtschranke.
%k SchiieRt die Positionierung der Lichtschranke die Moglichkeit nicht aus, dass der Bediener
Zugang zum Gefahrenbereich erhalt, ohne erfasst zu werden, muss das System durch weitere
mechanische Schutzvorrichtungen erganzt werden.

Bild 5 — Sicherheitsabstand S

" Fir weitere Informationen hinsichtlich des zusétzlichen Abstands beziehen Sie sich auf die Bestimmungen EN999:2008.

10
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Multiple Systeme

Werden mehrere SL4-Systeme verwendet, muss vermieden werden, dass diese sich optisch
behindern: Die Systeme sind so zu positionieren, dass der vom Sender ausgesendete Strahl eines
Systems nur vom jeweiligen Empfanger empfangen wird.

In Bild 6 werden einige Beispiele einer korrekten Positionierung zwischen zwei fotoelektrischen
Systemen aufgeflihrt. Eine nicht korrekte Positionierung kénnte Interferenzen verursachen und
eventuell zu Funktionsstérungen flhren.

_————— — — — —_————— — — —

————— — —

£l
—_————— — — — T ——
-
_———— — — — B e
_———— — — — B T e
-
- — — — — — _—— ——— — — A
-
- - ——— — -
-
e e
R1 £l E2 R2
R2

Systeme nebeneinander: A
Positionierung der beiden Sender nebeneinander

B ——
_— ——
_— ——

Systeme lbereinander: B

e ——

Kombination in “L”-Form: C
Positionierung tber Kreuz von Sender und

Empféanger C

|
.

ﬂ 000000000000000]

E2E1 IE \ooooooooooooooo\]

Bild 6 — Multiple Systeme

9 Diese Vorsichtsmalinahme ist im Fall der MASTER/SLAVE-Systeme nicht erforderlich.
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Verwendung von Umlenkspiegeln

Fir den Schutz oder die Kontrolle von Bereichen mit Zugang von mehreren Seiten kénnen auller
dem Sender und dem Empfanger ein oder mehrere Umlenkspiegel verwendet werden.

Die Umlenkspiegel gestatten, die vom Sender erzeugten optischen Strahlen auf mehrere Seiten zu
lenken.

Sollen die vom Sender erzeugten Strahlen um 90° umgelenkt werden, muss die Senkrechte zur
Oberflache des Spiegels mit der Strahlenrichtung einen 45°-Winkel bilden.

Das folgende Bild zeigt eine Anwendung, bei der zwei Umlenkspiegel verwendet werden, um einen
"U"-férmigen Schutz zu erzielen.

SENDER

FMPFANGER |
* '
} S s
|
}4—-’“ GEFAHRENBEREICH "—"j‘
- | -
- ‘ |
|
} |
| |
A . |
|
| |
L <« <+
SPIEGEL | SPIEGEL
2

Bild 7 - Ablenkspiegel

Bei der Verwendung von Umlenkspiegeln, sind folgende Regeln zu beachten:

Die Spiegel so positionieren, dass der Mindestsicherheitsabstand S (Bild 7) auf beiden
Seiten des Zugangs zum Gefahrenbereich eingehalten wird.

Der Arbeitsabstand (Reichweite) ergibt sich aus der Summe der Langen aller Seiten des
Zugangs zum geschutzten Bereich. (Es ist zu beachten, dass die maximale nutzbare
Reichweite zwischen Sender und Empfanger sich fir jeden verwendeten Spiegel um 15 %
verringert).

Bei der Montage besonders darauf achten, keine Verzerrungen entlang der Langsachse
des Spiegels zu erzeugen.

Uberprifen lasst sich das Ganze, indem man sich auf eine Achse mit dem Empféanger
positioniert, und pruft, ob auf dem ersten Spiegel die gesamte Form des Senders zu
erkennen ist.

Es wird empfohlen, nicht mehr als drei Umlenkspiegel zu verwenden.

12
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Abstand von reflektierenden Oberflachen

“ Reflektierende Oberflachen in der Nahe der Lichtschranke konnen zu falschen Reflektionen
fuhren, die die Erfassung verhindern. Mit Bezug auf Bild 8, wird der Gegenstand A aufgrund
der Flache S nicht erfasst. Es muss daher ein Mindestabstand d zwischen eventuellen

reflektierenden Oberflachen und dem geschitzten Bereich eingehalten werden.

Der

Mindestabstand d muss abhangig vom Abstand I zwischen Sender und Empfanger berechnet

werden und unter Berlcksichtigung, dass der Projektions- und Empfangswinkel 4° betragt.

SENDER EMPFANGER

DIREKTER STRAHL ~

T T T L R HAL g ——
T REFLE&UERIER/EER/A/ﬂ'

v s
Bild 8 — Reflektierende Oberfldchen

In Bild 9 sind die Werte des Mindestabstands d aufgeflihrt, die beim Variieren des Abstands [

zwischen Sender und Empfanger einzuhalten sind.

©
1000 T —————————
900 A
E 800 -
£ 700+
[a] ]
<Zt 600
5 500 ~
2 400 -
lu_) 300 -
e 200 A
2 100 4
E 0 T T T T T T T T T T 1
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 |
NUTZBARE REICHWEITE (m)
d
SCHUTZFELD
d
SENDER - - EMPFANGER
d
[ e e > - -]
d

Bild 9 — Mindestabstand d

Nach der Installation das Vorhandensein eventueller reflektierender Oberflachen feststellen, indem
die Strahlen zuerst in der Mitte und dann in der Nahe des Senders und Empfangers erfasst

werden. Wahrend dieses Vorgangs darf sich die auf dem Empfanger vorhandene rote LED auf

keinen Fall ausschalten.

Stand 11 /2019 = Rev. 1
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Mechanische Montage und optische Ausrichtung

Der Sender und der Empfanger missen voreinander in einem Abstand montiert werden, der dem
in den technischen Daten angegebenen Abstanden entspricht oder geringer ist. Unter Verwendung
der im Lieferumfang enthaltenen Einsatze und Halterungen zur Befestigung den Sender und
Empfanger so montieren, dass sie ausgerichtet und zueinander parallel sind und die Anschllsse
zu der gleichen Seite zeigen.

Die perfekte Ausrichtung zwischen Sender und Empfanger ist fir die korrekte Funktionsweise der
Lichtvorhange ausschlaggebend. Dieser Vorgang wird durch Beobachten der Anzeige-LEDs von
Sender und Empfanger erleichtert.

Bild 10 — Mechanische Montage

TX RX TX RX TX RX TX
o N ——
- o}~ o]

o o 2
T ol - fo] =

Bild 11 — Optische Ausrichtung

o Die optische Achse des ersten und letzten Strahls des Senders, auf gleicher Hohe wie auf
der Empfanger-Seite positionieren.

e Den Sender bewegen, um den Bereich zu ermitteln, innerhalb dessen die grine LED auf
dem Empfanger eingeschaltet bleibt. Dann den ersten Strahl des Senders (der nahe an der
Anzeige-LED) in die Mitte dieses Bereichs positionieren.

¢ Indem der mittlere Strahl als Drehpunkt verwendet wird, kann mit kleinen Drehbewegungen
des gegenuberliegenden Endes der geschitzte Bereich geschaffen werden. Ob der
geschutzte Bereich frei ist, wird mit der griinen LED auf dem Empfanger angezeigt.

¢ Den Sender und den Empfanger endgultig fest montieren.

Bei diesen Justierungen kann die blaue LED fir schwache Signale/schlechte Ausrichtung am
Empfanger (14mm- und H-Modelle) als Kontrolle ebenfalls hilfreich sein.

9 Sind Sender und Empfanger in Bereichen montiert, die starken Erschiitterungen ausgesetzt sind,
ist die Verwendung von vibrationshemmenden Erschiitterungsdampfern erforderlich, um
die Funktionsweise der Schaltungen nicht zu beeintrachtigen (Bestellnummern siehe S. 39;
ZUBEHOR / ERSATZTEILE; Typen SAV...).

14 Stand 11 /2019 = Rev. 1
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Vertikale Positionierung der Lichtschranke

Modelle mit Auflésung von 14 und 20 mm

%k Diese Modelle sind zur Erfassung der Finger
geeignet.

Modelle mit Auflésung von 30 und 40 mm

Y% Diese Modelle sind zur Erfassung der Hande
geeignet.

Der Mindestsicherheitsabstand S wird anhand der folgenden
Formel bestimmt:

S =2000 (t, + t,) + 8(D-14)
(D=Auflésung)

Diese Formel gilt fir Abstande S zwischen 100 und 500 mm.
Wenn sich aus der Berechnung ergibt, dass S groRer als
500 mm ist, kann der Abstand bis auf einen Mindestwert von
500 mm verringert werden, indem die folgende Formel
verwendet wird:

S = 1600 (t, + t,) + 8(D-14)

Sollte es aufgrund der besonderen Konfiguration der
Maschine maoglich sein, den Gefahrenbereich von oben zu
erreichen, muss sich der hochste Strahl der Lichtschranke
auf einer Hohe H (von der Auflageflache G) befinden,
dessen Wert aus der Bestimmung ISO 13855 ermittelt wird.

Modelle mit Auflésung von 50 und 90 mm

%k Dicse Modelle sind fiir das Erfassen der Arme oder
der Beine geeignet und dirfen nicht zum Erfassen
der Finger oder der Hande eingesetzt werden.

Der Mindestsicherheitsabstand S wird anhand der
folgenden Formel bestimmt:

S = 1600 (t; + t,) + 850

=» Die Hohe H des hochsten Strahls von der
Auflageflache G darf in keinem Fall unter 900 mm
betragen, wahrend die Hohe des niedrigsten
Strahls P 300 mm nicht {ibersteigen darf
(Bestimmung ISO 13855).

Lichtschranke IGefahren-

S stelle

T

Richtung
der An-
naherung

o

WAV AV '/ L
Bezugs-Boden (G)
Bild 12 -

Vertikale Positionierung
14mm, 20mm, 30mm, 40mm

Lichtschranke Gefahren-
. stelle

- f

Richtung H=900 -
der An- 1 .
naherung

A

H=300

y_ Y
EZ A A 4

Bezugs-Boden (G)

Bild 13— 50 mm, 90 mm
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Sicherheitslichtgitter - Multibeam-Modelle

Y%k Diese Modelle sind zum Erfassen des gesamten
Kdrpers der Person bei der Zugangskontrolle
geeignet und dirfen nicht zum Erfassen der Arme
oder der Beine eingesetzt werden.

Der Mindestsicherheitsabstand S wird anhand der
folgenden Formel bestimmt:

S =1600 (t, + t,) + 850
Die empfohlene Hohe H ab der Bezugsflache G (Boden) ist

Gefahren-
s ;;telle

Lichtgitter

Richtung der
Annaherung

Y
| 7 S

folgende (nach Bestimmung ISO 13855): Bezugs-Boden (G) G
Bild 14 - Multibeam
MODELL | STRAHLEN Empfohlene H6he H (mm)
SL4 2B 2 400 - 900
SL4 3B 3 300 - 700 - 1100
SL4 4B 4 300 — 600 — 900 - 1200
Tabelle 3 — Hohe H Multibeam-Modelle
Horizontale Positionierung der Lichtschranke
Wenn die Richtung der Anndherung des Korpers sich als SGtZ‘I’;hre”'
parallel zur Flache des geschutzten Bereichs erweist, muss die S
Lichtschranke so positioniert werden, dass der Abstand
zwischen der aulersten Grenze des Gefahrenbereichs und
dem &dulersten Strahl groRer oder gleich dem Richtung der
Mindestsicherheitsabstand S ist, der wie folgt berechnet wird: Annaherung
S = 1600(t, + t,) + 1200 — 0.4H S
wobei H die Hohe der geschitzten Flache von der A
Bezugsflache der Maschine ist; Licht- 7
H = 15(D _ 50) schranke y
(D=Auflésung)
In diesem Fall muss H stets geringer als )
1 Meter sein (Bestimmung 1SO 13855). G

Bezugs-Boden (G)

Bild 15 — Horizontale Positionierung

16
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Elektrische Anschllsse

VORSICHTSMASSNAHMEN

Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme, dass die verfligbare Versorgungsspannung mit der
in den technischen Daten angegebenen Versorgungsspannung Ubereinstimmt.

%4 Sender und Empfanger missen mit einer Spannung von 24 Vdct20 % versorgt werden (PELV,
muss EN 60204-1 (Kapitel 6.4) entsprechen).

Die elektrischen Anschllisse missen unter Einhaltung der Schaltplane dieser Bedienungsanleitung
gelegt werden.

Insbesondere keine anderen Gerdte an die Anschlisse des Senders und des Empfanger
anschlieRen.
Um die funktionelle Zuverlassigkeit zu garantieren, muss bei Verwendung eines Netzteils mit

Bruckengleichrichter seine Ausgangskapazitdt mindestens 2000uF fur jedes aufgenommene
Ampere betragen.

Anordnung der Verbinder auf der Lichtschranke MASTER/SLAVE

Primaranschluss SLAVE

AA// Sekundiranschluss SLAVE2

SLAVE 2

Primaranschluss SLAVE2

AA// Sekunddranschluss MASTER

MASTER

MASTER

Bild 16 — Anordnung der Anschliisse

Stand 11 /2019 = Rev. 1 17
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Senderanschliisse

SLB4 - SLI4 (mit integrierten Kontrollfunktionen) / SLI4-M (MASTER-Modelle)
Primaranschluss M12, 5-polig.

Deutsch

PIN| FARBE | NAME | TYP BESCHREIBUNG
1 Braun | 24VDC Versorgung 24VDC
Lichtschrankenkonfiguration
2 Weil |RANGEO Entspricht der Norm EN61131-2
(Bez. Tabelle 5)
Blau ovDC INPUT Versorgung OVDC
Lichtschrankenkonfiguration
4 | Schwarz|RANGE1 Konform mit EN61131-2 (Bez. Tabelle 5)
5 Grau FE Erdanschluss

Tabelle 4 - M12, 5-polig
Master/Standard/mit integrierten Kontrollfunktionen TX

AUSWAHL REICHWEITE und TEST - (PRIMARANSCHLUSS, 5-POLIG)
PIN 4 PIN 2 BEDEUTUNG
24V oV Auswahl Reichweite HOCH
ov 24V Auswahl Reichweite NIEDRIG
ov ov Sender-TEST
24V 24V Auswabhlfehler

Tabelle 5 — Auswahl Reichweite und TEST

9 Fir eine korrekte Funktionsweise der Lichtschranke miissen die Pins 2 und 4 des Senders

gemal der Angaben in der Tabelle 5 angeschlossen werden.

SLI4-S - SLI4-S2 (SLAVE-/SLAVE2-Modelle) — Primaranschluss M12, 5-polig.

PIN| FARBE NAME BESCHREIBUNG
1 Braun 24VDC Versorgung 24VDC
2 Weil3 LINE_A Kommunikation MASTER-SLAVE
3 Blau ovDC Versorgung 0VDC
4 | Schwarz | LINE_B Kommunikation MASTER-SLAVE
5 Grau FE Erdanschluss

Tabelle 6 - M12, 5-polig Primér Slave TX

SLI4-M (MASTER-Modelle) — Sekundaranschluss M12, 5-polig.
SLI14-S2 (SLAVE2-Modelle) — Sekundaranschluss M12, 5-polig.

PIN FARBE NAME BESCHREIBUNG
1 Braun 24VDC Versorgung 24VDC
2 Weil3 LINE_A | Kommunikation MASTER-SLAVE
3 Blau ovDC Versorgung OVDC
4 Schwarz LINE_B |Kommunikation MASTER-SLAVE
5 Grau FE Erdanschluss

Tabelle 7 - M12, 5-polig Sekundér TX

18
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Empfangeranschlusse

SLB4 Modelle — Anschluss M12, 5-polig.

PIN | FARBE | NAME | TYP | BESCHREIBUNG | FUNKTIONSWEISE
1 Braun | 24VDC - Versorgung 24VDC -
. Statischer .
2 Weil | OSSD1 | OUT Sicherheitsausgang 1 Aktiver PNP oben
3 Blau ovDC - Versorgung 0VDC -
4 |Schwarz|0ssD2 |ouT | Statischer Aktiver PNP oben
Sicherheitsausgang 2
5 Grau FE - Erdanschluss -

Tabelle 8 - M12, 5-polig Primar RX

SLI4 (Modelle mit integrierten Kontrollfunktionen) — Anschluss M12, 8-polig.
SLI4-M (MASTER-Modelle) — Primaranschluss M12, 8-polig.

PIN| FARBE NAME TYP BESCHREIBUNG FUNKTIONSWEISE
1| Weis 0SSD1 OUTPUT| ., Statischer Aktiver PNP oben
Sicherheitsausgang 1
2 Braun 24VDC - Versorgung 24VDC -
3 | Grn 0SSD2 OuTPUT| . Statischer Aktiver PNP oben
Sicherheitsausgang 2
4 Gelb K1_K2/RESTART | INPUT |Feedback externe Schiitzen| Entspricht der Norm
5 | Grau SEL_A INPUT EN61131-2
= Lichtschrank (Bez. Abs.
ichtschranken- "Konfiguration und
6 | Rosa SEL_A INPUT Konfiguration Funktionsweisen”
Seite 21)
7 Blau ovDC - Versorgung 0VDC -
Rot FE - Erdanschluss -
Tabelle 9 - M12, 8-polig RX

Stand 11 /2019 = Rev. 1
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SLI4-S - SLI4-S2 (SLAVE-/SLAVE2-Modelle) — Primaranschluss M12, 5-polig.

PIN FARBE NAME BESCHREIBUNG
1 Braun 24VDC Versorgung 24VDC
. Kommunikation
2 Weil LINE_A MASTER-SLAVE
3 Blau 0vDC Versorgung 0VDC
Kommunikation
4 Schwarz LINE_B MASTER-SLAVE
5 Grau FE Erdanschluss

Tabelle 10 - M12, 5-polig Primér Slave RX

SLI4-M (MASTER-Modelle) — Sekundaranschluss M12, 5-polig.
SLI14-S2 (SLAVE2-Modelle) — Sekundaranschluss M12, 5-polig.

PIN FARBE NAME BESCHREIBUNG
1 Braun 24VDC Versorgung 24VDC
. Kommunikation
2 Wei LINE_A MASTER-SLAVE
3 Blau 0vDC Versorgung 0VDC
Kommunikation
4 Schwarz LINE_B MASTER-SLAVE
5 Grau FE Erdanschluss

Tabelle 11 - M12, 5-polig Sekundér RX

Hinweise zu den Anschlusskabeln

e Fir Anschllisse mit einer Lange von dber 50 m mussen Kabel mit einem Querschnitt von
mindestens 1mm? verwendet werden.

e Es wird empfohlen, die Versorgung der Lichtschranken von anderen Starkstromgeraten

(Elektromotoren, Inverter, Frequenzumwandler) oder anderen Stérquellen getrennt zu
halten.

e Den Sender und den Empfanger an die Erdung anschlief3en!
¢ Die Anschlusskabel missen getrennt von Starkstrom fuhrenden Leitungen verlaufen.

20 Stand 11 /2019 = Rev. 1
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Konfiguration und Funktionsweisen
(Master-Modelle / mit integrierten Kontrollfunktionen)

Die Funktionsweise der Lichtschranke SLI4 wird dank entsprechender Anschlisse bereit gestellt, die auf
dem 8-poligen Verbinder M12 des Empfangers vorhanden sind (Tabelle 12).

ANSCHLUSSE FUNKTIONSWEISE
K1_K2/Restart (PIN 4) SEL A (PINS) | SEL_B(PIN6) | = AyromaTISCH
Anschluss an: 24VDC Anschluss an: Anschluss an: (Bild 17)
’ 24VDC ovDC
K1_K2/Restart (PIN 4) SEL A(PIN5) | SEL B(PIN6)  AUTOMATISCH
Anschluss an: 24VDC ’ ’ its
(iiber Reihe Ruhekontakte Anschluss an: Anschluss an: | mit teugrung K1K2
24VDC ovDC (Bild 18)
von K1K2)
K1_K2/Restart (PIN 4) SEL_A (PIN 5) SEL_B (PIN 6) MANUELL
Anschluss an: 24VDC (uber Anschluss an: Anschluss an: (Bild 19)
RESTART-Taste) 0vDC 24VDC
K1_K2/Restart (PIN 4) SEL A(PIN5) | SEL B (PIN 6) MANUELL
Anschluss an: 24VDC ’ ’ .
. Anschluss an: Anschluss an: | mit Steuerung K1K2
(iiber RESTART-Taste und 0VDC 24\/DC (Bild 20)
Reihe Ruhekontakte von K1K2)

Tabelle 12 — Einstellung manuell/automatisch

Automatische Funktionsweise

%4 Solite die Lichtschranke SLI4 im Modus AUTOMATIK eingesetzt werden, verfugt diese Uber
keinen Verriegelungskreis beim Neustart (Start/Restart Interlock). In den meisten Geraten ist
diese Sicherheitsfunktion zwingend. Bericksichtigen Sie diesbezlglich die Risikoanalyse
Ihres Gerats.

Bei dieser Funktionsweise folgen die Sicherheitsausgange OSSD1 und OSSD2 dem Status der
Lichtschranke:

e beifreiem geschitztem Bereich sind die Ausgange aktiv.
e bei belegtem geschutztem Bereich sind die Ausgénge deaktiviert.

Manuelle Funktionsweise

%4 Der Einsatz des manuellen Modus (Start/Restart Interlock aktiviert) ist zwingend, sollte die
Sicherheitsvorrichtung einen Durchgang zum Schutz eines Gefahrenbereichs kontrollieren
und eine Person, die diesen Bereich betritt, sich im Gefahrenbereich aufhalten kénnen, ohne
erfasst zu werden (Einsatz als 'trip device' gemal IEC 61496). Die mangelnde Beachtung
dieser Norm kann zu einem sehr hohen Risiko fur die sich im Gefahrenbereich befindlichen
Personen flhren.

Bei dieser Funktionsweise werden die Sicherheitsausgange OSSD1 und OSSD2 nur aktiviert,
wenn die Bedingung des freien geschitzten Bereichs vorliegt und nachdem sie das RESTART-
Signal entweder Uber die Taste oder Uber einen entsprechenden Befehl auf dem Eingang
K1K2/RESTART erhalten haben.

Im Anschluss an eine Belegung des geschuitzten Bereichs werden die Ausgange deaktiviert. Um
sie wieder zu aktivieren, muss die soeben beschriebene Sequenz wiederholt werden.

Der Befehl Restart ist mit der Beschaltung 0Vdc -> 24V -> 0Vdc aktiv.
Die Dauer des Befehls muss innerhalb von 100 ms und 5s stattfinden.

Stand 11 /2019 = Rev. 1 21
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Yk Der RESTART Befehl muss von aulerhalb des geschitzten Bereichs kommen, von wo aus der
geschlitzte Bereich und die ganze betreffende Arbeitszone gut tUbersehbar ist.

Y%k Die Taste fur den RESTART Befehl darf nicht vom Inneren des geschutzten Bereichs
erreichbar sein.

Anschluss externe Schiitze K1 und K2

Bei beiden Funktionsweisen kann tUber die Steuerung der externen Schitze K1/K2 aktiviert werden
(Reihe der Kontakte). Sollte der Einsatz dieser Steuerung beabsichtigt werden, muss der Pin 4
des 8-poligen M12 des Empfangers mit der Versorgung (24VDC) Uber die Reihe der Ruhekontakte
(Feedback) der externen Schitze verbunden werden.

%4 Bei manueller Funktionsweise macht dies auRerdem das Vorhandensein der RESTART-Taste
in Reihe mit den Ruhekontakten (Feedback) der externen Schitze K1/K2 erforderlich
(Bild 20).

Wenn die Anwendung es erfordert, muss die Ansprechzeit der externen Schuitze durch ein
zusatzliches Gerat Uberprift werden.

+24VDC

1OVDC F

4 5 6 3
SLI4 RECEIVER

Bild 17 - Automatisch

K1 K2 ovVDC
I S N V1Y, T
—

4 5 S 8
SLI4 RECEIVER

Bild 18 — Automatisch mit Steuerung K1K2

a
| RESTART 0VDC
/

+24VDC
-~

4 o 0 3
SLi4 RECEIVER

Bild 19 - Manuell

T
K1 KD | RESTART ovDe

D e el

4 O 5 &)
SLI4 RECEIVER

Bild 20 — Manuell mit Steuerung K1K2
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Anschlussbeispiele mit Sicherheitsmodulen di-soric

Fir eine korrekte
Funktionsweise der
Lichtschranke missen
die Pins 2 und 4 des
Senders gemé&R der
Angaben in Tabelle 4
angeschlossen werden

+24vVdc 0Vdc SENDER EMPFANGER
SLB4E SLB4R
5 5
= e g
i v 1=
(=—""RANGE 05SD1 —=
........................ N .
B funceo 05502 —
e l oV ov 42 e —
1 1 24Vde +20%
L 2avde 24vde —= +
Ki—1  _K2—1
T~ T~
1| +24vde NC. | 9
2 | ovde Ne. |10
ReeTaRT . | "1 Ki/k2 (FEEDBACK)
s |ee K1/K2 (FEEDBACK) |11
T A
o 4 | RESTART SYSTEM STATUS |12
MANUAL — SR—1 — K1
5 | man o—13
] ] K1
6 | AuTo 14 j g . EXTERNE
INPUT1 BARR l—:of SCHOTZE
| 7| 15 | K2 K2
8 | nPUTZ BARR 16 77

+24Vdc  0OVdc

Bild 21 — SLB4:

EMPFANGER

SENDER

SLI4R SLIE

P el

Manuelle Funktionsweise mit Modul SR-1

Fir eine korrekte

Funktionsweise der
Lichtschranke mussen

A .~ die Pins 2 und 4 des
o ¢ Senders gemaR der
—— SEL8 < Angaben in Tabelle 4
S s a FE 45% anaeschlossen werden
K1 K2/RESTART RANGET ——b ,
—F ossm2 o —3
2 24vdc RANGED —
—— osso1 24vdc 47
SR-0 + 5
IN2 /
% L1
INT B3| B2 \igff 6
v CJ2
ovbe A3 a2l Al
+24VDC 7
10
FEEDBACK N
L] LOAD
CJ1 Ly
CJ3

* : USE ENTSTORER

Bild 22 — SLI4: Automatische Funktionsweise mit Modul SR-0

Stand 11 /2019 = Rev. 1

23

Deutsch



Deutsch

. - -
H- di-soric SICHERHEITSLICHTVORHANGE / -GITTER SLB4 — SLI4

EMITTER SLI4 RECEIVER SLI4

LOW RANGE AUTOMATIC MODE MANUAL MODE
raave +24v0C +240C
24vDC (Brown)| 2 24vDC (Brown)|2
1|24VDC (Brown) Ki_K2 Ny RESTART
restart. (Yellow)|4 K152 (veliow) | 4f—— o
2|RANGEO (White) SELA (Grey)|s s
3/ovoe (Blue) 0SSD1 (White)| 1F——— garmicR —_ N
4| RANGET  (Black) 05502 (Green)| 3j——— OUTPVT ouTPUT
ovoc

0S5D2 (Green)| 3
SEL_B (Pink)| 6|

SEL_A (Grey) |5
OVDC (Blue)|7
ovDC (Blue)| 7
ovoc (Blue) woe

7#5 FE (Grey) FE (Red)|8|

1 FE (Red)|g|
@ EMITTER SLI4 @ RECEIVER SLI4 ) @ RECEIVER SLI4 -
HIGH RANGE AUTOMATIC MODE WITH K1/K2 MANUAL MODE WITH K1 /K2
+24VDC +24VDC
e 249DC (Brown) 2490 (Brown)|2
(feedback)
K1 K2 (feedbock) RESTART
1]24vDC (Brown) fostart (retlow)] 4 o (velow ol K2 K2 i%
SEL_A (Grey) SEL_B (Pink)

2 .

RANGEQ (White) 0SSD1 (White) ‘ﬂi 0SSD! (White) w%
e ossoz (Greer) 3| 79| pssoz (ereen) 3|7 P93
4| RANGET (Black)

SEL_B (Pink) SEL_A (Grey)
oVDC (Blue)| 7 ovDC (Blue)| 7
FE (Red)|8| —— ove FE (Red)|8| —— ove
5|FE (Crey) (ree) 1 (Fe0) 1
J; RECEIVER SLI4 RECEIVER SLI4
EMITTER SLI4

Sti4 ——> SR-0

AUTOMATIC MODE MANUAL MODE
+24v0C
+24vDC
24VDC (Brown)|2 SR—-0 8
24VDC (Brown) |2 SR-0 & SEL-B (Pink) wil] ’
SEL_A (Grey) i [l B 7 0SSD1 (White)| 1 4 5 Lt
IN2
0SSD1 (White)| 1 6 L 0SSD2 (Green), 5 |res 777537¥572 B
2| [ |5 |res 83\ _BA_BIg ovDe 7
0SSD2 (Green) 3 SEL_A (Grey) 3 A3 al M
. ovoc || |3 Faa T\ LN
SEL_B (Pink) FB_A ovDC (Blue)|7 wesr | F24vec| ||, (MRS 3
avDC (Blue)|7 +24voC| | |2 J ovoe 19 o0
{ oo 10 Lo K2 (raton)| L Feeomack 1 N
K1 K2 FEEDBACK| | |1 " reste H "
IR (vetow) 4 i N e - 1
FE (Red)|8 ! E RECEIVER SLI4. N

RECEIVER SLI4

@

Bild 23 — SLI4: Anschlussbeispiele
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EMITTER SLB RECEIVER SLB

LOW RANGE HIGH RANGE

24v0C +24v00

Inwnc
1|24v0C (Brown) 1|24vDC (Brown) 24v0C (Brown) |1

2| RANGEO (White) 2|RANGED (White) ovDC (Blue) 31
3[ovDC (Blue) ovoe
ovoe

3|ovDC (Blue)
E4 RANGE1 (Black) RANGET (Block
ove N (Black) 05501 (White) | 2|——— garrier
0ss02 (Black)| 4f——— OUTPUT
[ [5|FE = I 5|FE (Gre) FE (Grey) | 57—
EMITIER SLB EMITTER SLB RECEIVER SLB

SLB ——> SR—1

+24v0C AUTOMATIC +24v0C AUTOMATIC K1K2
24vDC (Brown) |1 [ 1] +24vde NC 9] 24vOC (Brown) [1 1 | +24vde N.C.
OVDC (Blue) 2 | ovee ne 1o OVDC (Blue) 2 | ovae NC.
5 K1/K2 (FEEDBACK) [17 5] Ki/k2 (Feensack) [11 |
o ~ Ol a 2 « &1 /1@ (reened
o | resmar svsew smas |12 | resanr svten status |12
— SR-1 — — SR—1 — K1
0SSD1 (White) 5 | van o— 13— 0SSD1 (White) 5 | wan s
E L] ey 1> «
0SSD2 (Black) 6 | auto 14— 0SSD2 (Black) |4 6 [auto 4 o " EXTERNAL
FE (Grey) 5 | weur2 eare I FE (Grey) |57 s | neurz sare 16 77
RECEIVER SLB RECEIVER SLB

® ®

+28v0e MANUAL +2avoe MANUAL K1K2

24vDC (Brown) |1

1 [+2evac ne [ 24v0C (Brown) |1 1 | r2evee e | o
oVDC (Blue) 2 | ovac ne. 10 oV (Blue) 2 | ovee I L )
i 3 K1/k2 (FEEDBACK) [ 11 RESTART 3 K1/K2 (FEEDBAGK)
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Bild 24 — SLB4: Anschlussbeispiele
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SICHERHEITSLICHTVORHANGE / -GITTER SLB4 - SLI4

FUNKTIONSWEISE UND TECHNISCHE DATEN

Signalisierungen

Die auf dem Sender

SENDER

und Empfanger

vorhandenen LEDs werden abhangig von den
Funktionsbedingungen des Systems angezeigt. Beziehen Sie sich auf die Tabellen im Anschluss, um
die unterschiedlichen Signalisierungen zu identifizieren. (Bez. Bild 25)

EMPFANGER

Bild 25 - Signalisierungen

EMPFANGER (H)

Sender-Signalisierungen

DREIFARBIGe LED
SERIHIILRE (Rot/Griin/Orange)
Einschalten des Systems. Eingangs-TEST. ROT
FAIL-Bedingung (Tabelle 19) ROT BLINKEND®
TEST-Bedingung ORANGE
Normale Betriebsbedingung GRUN’®
Tabelle 13 — Signalisierungen TX
Empfanger-Signalisierungen
LED
SFelehe ZWEIFARBIG (Rot/Griin) (2)] _ GELB (1)
Einschalten des Systems. Eingangs-TEST ROT ON
BREAK-Bedingung (A) ROT OFF
GUARD-Bedingung (C) GRUN OFF
FAIL-Bedingung (Tabelle 19) ROT BLINKEND * OFF
Tabelle 14 — Signalisierungen RX SLB4 / SL4 Slave
LED
IR e ZWEIFARBIG (Rot/Griin) (2)|  GELB (1)
Einschalten des Systems. Eingangs-TEST ROT ON
BREAK-Bedingung (A) ROT OFF
CLEAR-Bedingung (B) OFF ON
GUARD-Bedingung (C) GRUN OFF
BREAK_K-Bedingung (D) GELB BLINKEND GELB BLINKEND

FAIL-Bedingung (Tabelle 19) ROT BLINKEND ° OFF

Tabelle 15 — Signalisierungen RX SLI4 (mit integrierten Funktionen)

® Die Art des Defekts wird durch die Haufigkeit des Aufleuchtens identifiziert (siehe Kapitel Defektdiagnose)

* Das doppelte Blinken (beim Einschalten) der GRUNEN LED weist darauf hin, dass die hohe Reichweite ausgewahlt wurde.

26

Stand 11 /2019 = Rev. 1




SICHERHEITSLICHTVORHANGE / -GITTER SLB4 - SLI4

it di-soric

LED
BEDEUTUNG ZWEIFARBIG ZWEIFARBIG
(Rot/Griin) (4) (Gelb/Blau) (3)

A Einschalten des Systems. Initial-TEST ROT GELB
BREAK-Bedingung (A) ROT OFF
CLEAR-Bedingung (B) OFF GELB
GUARD-Bedingung (C) GRUN OFF

BREAK_K-Bedingung (D) GELB BLINKEND GELB BLINKEND
FAIL-Bedingung (Tabelle 19) ROT BLINKEND * OFF

GUARD-Be(_jlngung mit schwachem GRUN BLAU
Signalempfang

CLEAR-Bedingung mit schwachem GELB /BLAU
Signalempfang ) alternierend

BREAK-Be(;Ilngung mit schwachem ROT BLAU
Signalempfang

BREAK _K-Bedingung mit schwacher GELB GELB Blinkend
Signalempfang OFF BLAU | alternierend

Tabelle 16 — Signalisierungen RX SL4 14mm und H (20m)
LED

SISl AhE ZWEIFARBIG (Rot/Griin) (2) GELB (1)

Einschalten des Systems. Initial-TEST ROT ON
BREAK-Bedingung (A) ROT OFF
CLEAR-Bedingung (B) OFF ON
GUARD-Bedingung (C) GRUN OFF

BREAK K-Bedingung (D) GELB BLINKEND GELB BLINKEND
FAIL-Bedingung (Tabelle 19) ROT BLINKEND * OFF
MASTER: Lichtschranke frei; .

SLAVE: Lichtschranke/n belegt ROT Blinkend

Tabelle 17 — Signalisierungen RX SLI14-M (Master)

(A) Lichtschranke belegt — Ausgange deaktiviert

(B) Lichtschranke frei — Ausgange deaktiviert — Wartet auf Restart

(C) Lichtschranke frei — Ausgange aktiviert

(D) Lichtschranke frei — Ausgédnge deaktiviert — Wartet auf Feedback K1_K2 OK

TEST-Funktion

Die Testfunktion gestattet durch Simulierung einer Belegung des geschiitzten Bereichs eine
eventuelle Kontrolle der Funktionsweise des gesamten Systems von Seiten einer externen
Uberwachungseinheit (Bsp. PLC, Steuermodul, etc.).

Dank eines automatischen Selbstdiagnosesystems ist die Lichtschranke SL4 in der Lage,
unabhéangig jeden Defekt in der Reaktionszeit zu erfassen (fur jedes Modell erklart).

Dieses Erfassungssystem ist stéandig aktiv und erfordert keine Eingriffe von aufen. Sollte der Benutzer

die der Lichtschranke nachgeschalteten Gerate Uberprifen wollen (ohne physisch im Inneren des
geschitzten Bereichs einzugreifen), steht der Befehl TEST zur Verfligung. Dieser Befehl unterbricht
die Aussendung der Strahlen zum Empfanger und gestattet die Umschaltung der OSSD vom Status
ON auf den Status OFF, solange der Befehl aktiv ist.

9 Die Mindestdauer des TEST-Befehls muss mindestens 4 ms betragen.

* Die Art des Defekts wird durch die Haufigkeit des Aufleuchtens identifiziert (siehe Kapitel Defektdiagnose)
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Status der Ausgange

SL4 besitzt auf dem Empfanger zwei statische PNP-Ausgénge, deren Status von den
Bedingungen des geschlitzten Bereichs abhangt.

¢ Die maximal zulassige Last fiir jeden Ausgang betragt 400mA@24VDC, was einer
Ohmschen Last von 60Q entspricht.
Die maximale OFF-state Spannung entspricht < 0,5VDC.

¢ Die maximale OFF-state Ausgangsstrom (leakage current) entspricht < 0,2mA.
Die maximale Lastkapazitat entspricht 0,82uF@24VDC.

In der nachfolgenden Tabelle wird die Bedeutung des Status der Ausgange angegeben.
Eventuelle Kurzschliisse zwischen den Ausgangen und den Versorgungen von 24VDC oder OVDC
werden von der Lichtschranke selbst erfasst.

SIGNALNAME BEDINGUNG BEDEUTUNG
OSSD1 . . .
0SSD2 24vDC Bedingung Lichtschranke frei.
0OSSD1 ovDC Bedingung Lichtschranke belegt
OSSD2 oder Defekt festgestellt

Tabelle 18 - Status der Ausgénge

%k Unter der Bedingung "Schutzbereich frei" liefert der Empfanger eine Spannung von 24VDC an
beide Ausgange. Die erforderliche Last muss somit zwischen den Ausgangsanschlissen und

0DVC (Bild 26) verbunden werden.
\ 4VDC

\
Max. Last

400mA EMPFANGER
ovDC =

Bild 26 — Korrekter Anschluss der Last auf den Ausgéngen

EMPFANGER
Max. Last
400mA
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Technische Eigenschaften

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN LICHTSCHRANKEN SLB4-SLI4
Kontrollierte Hohe mm 160 — 1810
Auflésungen mm 14-20-30-40-50-90
Anzahl Strahlen (Multibeam-Modelle) 2/3/4 Strahlen
Modelle 14mm 0 + 3 (niedrig) / 1 + 6 (hoch)
Nutzbare Reichweite | Modelle 30-40-50-90-Multbeam 0 * :'Z(?fgg;%) /
(auswahlbar) "
Modelle 20-30-40-50-90- 0+ 10 (niedrig) /
Multibeam H 3 + 20 (hoch)
Sicherheitsausgange 2 PNP - 400mA @ 24VDC
Reaktionszeit ms 2,5 + 20 (siehe Modelltabellen)
Versorgung Vce 24 £ 20%
Anschlisse Verbinder M12 (5-/8-polig)
Max. anschliebare Lange m 100 (50 zwischen Master und Slave)
Betriebstemperatur °C -10 + 55°C
Schutzgrad * IP 65-IP 67
Abmessungen Querschnitt mm 28 x 30
Max. Verbrauch w 1 (Sender) | 2 (Empfanger)
Lebensdauer 20 Jahre
Typ 4 IEC 61496-1:2004
IEC 61496-2:2006
MafR an Sicherheit SIL 3 IEC 61508:1998
SILCL 3 IEC 62061:2005
PL e - Kat.4 ISO 13849-1:2006

*) Die Gerate sind nicht ohne erganzende MalRnahmen fir den Aul3eneinsatz geeignet

=» Sollte die Lichtschranke SL4 in der Konfiguration Master-Slave eingesetzt werden, miissen
zum Berechnen der Gesamtreaktionszeit des Gerats folgende Formeln angewendet werden:

Formeln zur Berechnung der Gesamtreaktionszeit bei Master- / Slave-Reihenschaltungen SLI4-...:
Formulas for the calculation of the total response time by Master/Slave series connections SLI4-...:

l Master + Slave t. . =[0,06 x (Nr.

tot “Master +Nr.

Bei 14mm Auflésung ) +0,9636] x 2 |

At 14mm resolution

Slave

I Master + Slave 2 + Slave | t,_, =[0,06 x (Nr. + Nr., ., + Nr.

tot "Master “Slave

) +1,0036] x 2 |

i Master + Slave t. . =[0,11 x (Nr.

tot "Master +Nr.

Slave

Bei allen anderen Auflésungen bzw. Strahlabstanden ) +0,9376] x 2 |

At all other resolutions and/or beam spacings

| Master + Slave 2 + Slave | t,, =10,11 x (Nr.,,,.., + Nr.,,.., + Nr..,..) + 1,0508] x 2 |

tot "Master “Slave
ieasndalteaend t = Gesamtreaktionszeit Nr. = Strahlanzahl des ausgewéhlten Models
9 9 tot —  Total response time ~  Number of beams of the selected model
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Modelle Auflésung 14 mm 151 301 451 601 751 901 1051 1201 1351 1501 1651 1801
Strahlenanzahl 15 30 45 60 75 90 105 120 135 150 165 180
Reaktionszeit ms 4 55 7,5 9 11 13 14,5 16,5 18 20 22 23,5
Reaktionszeit = ¥ *
=1[0,06 * (N +N +0,9636] * 2
(Master + 1 Slave) ms |ttot [ (Nrsiave1 rmaster ) ]
Reaktionszeit = * *
(Master + 2 Slave) ms |"lot =10,06 " (Nysjavet * Nrstave2 * Nrmaster ) * 1,0036] * 2
Schutzfeld mm 144 294 444 594 744 894 1044 1194 1344 1494 1660 1810
PFHd * 1,03E-08 | 1,27E-08 | 1,52E-08 | 1,75E-08 | 2,00E-08 | 2,24E-08 | 2,49E-08 | 2,73E-08 | 2,98E-08 | 3,22E-08 | 3,48E-08 | 3,71E-08
DCavg # 95,4% 94,9% 94,5% 94,1% 93,8% 93,6% 93,3% 93,1% 92,9% 92,8% 92,7% 92,6%
MTTEd # Jahre 100
CCF# 80%
Modelle Auflésung 30 mm 153 253 303 453 603 753 903 1053 1203 1353 1503 1653 1803
Strahlenanzahl 8 13 16 23 31 38 46 53 61 68 76 83 91
Reaktionszeit ms 4 5 55 7,5 9 10,5 12,5 14 15,5 17 19 20,5 22
Reaktionszeit = * *
(Master + 1 Slave) ms lttot (0,11 (Nrgjaye1 * Nrmaster ) + 0,9376] * 2
Reaktionszeit - * m
(Mastler +22 Is|ave) ms Ittot =10,11" (Nrgjaveq * Nigjave2 * Nfmaster ) * 1,0508] * 2
Schutzfeld mm 160 260 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510 1660 1810
PFHd * 7,08E-09 | 8,06E-09 | 8,20E-09 | 9,47E-09 | 1,06E-08 | 1,19E-08 | 1,30E-08 | 1,43E-08 | 1,54E-08 | 1,67E-08 | 1,78E-08 | 1,90E-08 | 2,02E-08
DCavg # 96,6% 96,9% 97,0% 97,2% 97,3% 97,4% 97,5% 97,6% 97,6% 97,7% 97,7% 97,7% 97,8%
MTTFd # Jahre 100
ccr # 80%
Modelle Auflésung 40 mm 154 254 304 454 604 754 904 1054 1204 1354 1504 1654 1804
Strahlenanzahl 6 9 11 16 21 26 31 36 41 46 51 56 61
Reaktionszeit ms 3,5 4 4,5 55 7 8 9 10 11 12,5 13,5 14,5 15,5
Reaktionszeit =10,11 * (Nr + Nr +0,9376] * 2|
(Master + 1 Slave) ms |"lot 0, (Nrgjave1 master ) * 0 ]
Reaktionszeit = * m
(Mastelzr +é ISIave) ms Ittot =10,11" (Nrgjaveq * Nigjave2 * Nfmaster ) * 1,0508] * 2
Schutzfeld mm 160 260 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510 1660 1810
PFHd * 6,82E-09 | 7,73-09 | 7,76E-09 | 8,58E-09 | 9,52E-09 | 1,03E-08 | 1,13E-08 | 1,21E-08 | 1,30E-08 | 1,38E-08 | 1,48E-08 | 1,56E-08 | 1,65E-08
DCavg # 96,4% | 96,7% | 96,7% 96,9% 97,1% 97,2% 97,3% 97,4% 97,4% 97,5% 97,5% 97,6% | 97,6%
MTTFd # Jahre 100
ccr# 80%
Modelle Auflésung 50 mm 155 305 455 605 755 905 1055 1205 1355 1505 1655 1805
Strahlenanzahl 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40 44 48
Reaktionszeit ms 3 4 4,5 55 6,5 7,5 8,5 9 10 11 12 13
Reaktionszeit = * *
(Master + 1 Slave) ms Ittot [0,11 " (Nrgjaye1 * Nimaster ) + 0,9376] * 2
Reaktionszeit = > *
(Master + 2 Slave) ms [ttot = 10,11 " (Nrgjave1 * Nrgjayen * Nrmaster ) + 1,0508] * 2
Schutzfeld mm 160 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510 1660 1810
PFHd * 6,53E-09 | 7,16E-09 | 7,85E-09 | 8,48E-09 | 9,17E-09 | 9,80E-09 | 1,05E-08 | 1,11E-08 | 1,18E-08 | 1,24E-08 | 1,31E-08 | 1,37E-08
DCavg # 96,5% 96,8% 96,9% 97,1% 97,2% 97,3% 97,4% 97,5% 97,5% 97,6% 97,6% 97,6%
MTTEd # Jahre 100
ccF # 80%
Hinweis: Nrslave1 = Strahlenanzahl slave1
< N = Strahlenanzahl slave2 *1IEC 61508
-l tiot = gesamt Reaktionszeit rslave2 #
‘2 to Nrmaster = Strahlenanzahl master I1SO 138491
S
(V)
Q
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Modelle Auflésung 90 mm 309 459 609 759 909 1059 1209 1359 1509 1659 1809
Strahlenanzahl 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24
Reaktionszeit ms 3 35 4 45 5 55 55 6 6,5 7 75
e e o= P Vsauet * Vintor) 0537612
Fl\i::ttg:nf Z2e'Stlave) ms |ttot =10.11" (Nrgjave * Niglave2 * N'master ) * 1,0508] * 2
Schutzfeld mm 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510 1660 1810
PFHd * 6,79E-09 | 7,34E-09 | 7,78E-09 | 8,33E-09 | 8,77E-09 | 9,32E-09 | 9,76E-09 | 1,03E-08 | 1,07E-08 | 1,13E-08 | 1,17E-08
DCav # 96,5% 96,6% 96,7% 96,8% 96,9% 96,9% 97,0% 97,1% 97,1% 97,1% 97,2%
g

MTTFd # Jahre 100
cce# 80%

Multibeam-Modelle 2B 3B 4B

Strahlenanzahl 2 3 4

Abstand zwischen den Strahlen mm 500 400 300

Reaktionszeit ms 2,5 3 3

Reaktionszeit = * *

(Mastor + 1 Slave) e |tt0t =[0,11* (Nrgjave1 * Nrmaster ) *+ 0,9376] * 2

Reaktionszeit — P *

(Master + 2 Slave) ms |ttot =[0,11* (Nrgjaye1 * Nrgjave2 * N'master ) + 1,0508] * 2

PFHd * 6,89E-09 7,55E-09 8,21E-09

DCavg # 96,2% 96,2% 96,1%

MTTFd # Jahre 100

CCF* 80%

Hinweis: Nrsiave1 = Strahlenanzahl slave1

_ i i Nrslave2 = Strahlenanzahl slave2 *IEC 61508
tiot = gesamt Reaktionszeit Nrmacter = Strahlenanzahl master # ISO 13849-1
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20m MODELLE

o] 152 | 302 | 452 | 602 | 752 | 902 | 1052 | 1202 | 1352 | 1502 | 1652 | 1802
Auflésung 20 mm H
Strahlenanzahl 15 30 45 60 75 90 105 120 135 150 165 180
Reaktionszeit ms 4 55 75 9 11 13 14,5 16,5 18 20 22 23,5
Schutzfeld mm 160 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510 1660 1810
PFHd * 1,03E-08 | 1,27E-08 | 1,52E-08 | 1,75E-08 | 2,00E-08 | 2,24E-08 | 2,49E-08 | 2,73E-08 | 2,98E-08 | 3,22E-08 | 3,48E-08 | 3,71E-08
DCavg # 95,4% 94,9% 94,5% 94,1% 93,8% 93,6% 93,3% 93,1% 92,9% 92,8% 92,7% 92,6%
MTTFd # Jahre 100
ccr? 80%
Modelle
.. 153 303 453 603 753 903 1053 1203 1353 1503 1653 1803
Auflésung 30 mm H
Strahlenanzahl 8 16 23 31 38 46 53 61 68 76 83 91
Reaktionszeit ms 3 4 5 6 6,5 7,5 8,5 9,5 10 11 12 13
Schutzfeld mm 160 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510 1660 1810
PFHd * 9,13E-09 | 1,04E-08 | 1,16E-08 | 1,28E-08 | 1,41E-08 | 1,53E-08 | 1,66E-08 | 1,78E-08 | 1,91E-08 | 2,03E-08 | 2,16E-08 | 2,29E-08
DCavg # 95,7% 95,4% 95,1% 94,9% 94,7% 94,5% 94,3% 94,1% 93,9% 93,8% 93,7% 93,6%
MTTEd # Jahre 100
ccr? 80%
IVk)d.‘.'zlle 154 304 454 604 754 904 1054 1204 1354 1504 1654 1804
Auflésung 40 mm H
Strahlenanzahl 6 11 16 21 26 31 36 41 46 51 56 61
Reaktionszeit ms 3 3,5 4 4,5 5 6 6,5 7 7,5 8 8,5 9,5
Schutzfeld mm 160 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510 1660 1810
PFHd * 8,84E-09 | 9,85E-09 | 1,06E-08 | 1,16E-08 | 1,23E-08 | 1,34E-08 | 1,41E-08 | 1,51E-08 | 1,59E-08 | 1,69E-08 | 1,77E-08 | 1,87E-08
DCavg # 95,8% 95,5% 95,3% 95,1% 95,0% 94,8% 94, 7% 94,5% 94,4% 94,2% 94,2% 94%
MTTFd # Jahre 100
ccr? 80%
Mol 155 | 305 | 455 | 605 | 755 | 905 | 1055 | 1205 | 1355 | 1505 | 1655 | 1805
Auflésung 50 mm H
Strahlenanzahl 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40 44 48
Reaktionszeit ms 2,5 3 3,5 4 4,5 5 55 6 6,5 7 7 8
Schutzfeld mm 160 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510 1660 1810
PFHd * 8,50E-09 | 9,11E-09 | 9,82E-09 | 1,04E-08 | 1,11E-08 | 1,18E-08 | 1,25E-08 | 1,31E-08 | 1,38E-08 | 1,44E-08 | 1,52E-08 | 1,58E-08
DCavg # 95,9% 95,7% 95,5% 95,4% 95,2% 95,1% 94,9% 94,8% 94,7% 94,6% 94,5% 94,5%
MTTFd # Jahre 100
ccr? 80%
Modelle
.. 309 459 609 759 909 1059 1209 1359 1509 1659 1809
Auflésung 90 mm H
Strahlenanzahl 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24
Reaktionszeit ms 2,5 3 3 3,5 3,5 3,5 4 4 4,5 4,5 5
Schutzfeld mm 310 460 610 760 910 1060 1210 1360 1510 1660 1810
PFHd * 8,71E- 9,23E- 9,64E- 1,02E- 1,06E- 1,11E- 1,15E- 1,20E- 1,24E- 1,30E- 1,34E-
09 09 09 08 08 08 08 08 08 08 08
DCavg # 95,8% 95,7% 95,6% 95,4% 95,3% 95,2% 95,1% 95,0% 95,0% 94,9% 94,8%
MTTEd # Jahre 100
ccr? 80%
Multibeam-Modelle H 2B 3B 4B
Strahlenanzahl 2 3 4
Abstand zwischen den Strahlen mm 500 400 300
< Reaktionszeit (Modelle H) ms 2,5 2,5 2,5
O "
v PFHd 9,15E-09 9,99E-09 1,08E-08
A )
=W | Dcavg# 95,8% 95,6% 95,4%
8 MTTFd # Jahre 100
ccr# 80%
32 Stand 11 /2019 = Rev. 1
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Abmessungen
SLB4/SLI4 SLiI4-M
SLI4-S SLI4-S2
28
of =p) - =]
B =
D] D]
(@] O
e o
Bild 27 — Sender und Empfénger
Modell Hohe
150 | 250 | 300 | 450 | 600 750 900 | 1050 | 1200 | 1350 | 1500 | 1650 | 1800
A (Standard/Slave) 213 313 363 513 663 813 963 1113 1263 1413 1563 1713 1863
A1 (Master/Slave2) | 236,5 - 386,5 | 536,5 | 686,5 | 836,5 | 986,5 | 1136,5 | 1286,5 | 1436,5 | 1586,5 | 1736,5 | 1886,5
B 61,5
C 29,5
D (Standard/Slave) 11
D1 (Master/Slave2) 345
(Mit 2 Verbindern) ’
Befestigung 2 Halterungen TYP LE mit 2 Einséatzen [ 3 Halterungen TYP LE mit 3 Einsétzen
Modell 2B 3B 4B
A (Standard/Slave) 653 953 1053
A1 (Master/Slave2) 677 977 1077
B 102
C 29.5
D (Standard/Slave) 51
D1 (Master/Slave2) (Mit 2 Verbindern) 75
Befestigung 2 Halterungen TYP LE mit 2 Einsatzen
—
M FanY
2 -
10 14.5 c i o
9 10 20
{} M‘S I 10.5 10
¢ g v
i -
o —3 ikt
a =
J.5 pen— )

Bild 28 — Einsétze FIE und Halterungen zur Befestigung LE (im Lieferumfang enthalten)
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Bild 29 - Befestigungswinkel SFBE Bild 30 - Befestigungswinkel SFB180E
4’77
‘ o Bolzen M8 —— [
M
Modell H
SP100S | 250 = z
SP300S 400
SP400S 540 2
SP600S | 715 o @
- SP700S | 885 B
= . SP900S | 1060 -

SP1100S | 1230

SP1200S | 1400
SP1300S | 1450
SP1500S | 1600
SP1600S | 1750
SP1800S | 1900 | |

; - : Bild 32 - Befestigungswinkel fiir
‘ Umlenkspiegel
110 40

Bild 31 - Umlenkspiegel
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KONTROLLEN UND WARTUNG

Kontrolle des Wirkungsgrads der Lichtschranke

Yk \/or jeder Arbeitsschicht oder beim Einschalten muss die korrekte Funktionsweise der
Lichtschranke Uberprift werden.

Zu diesem Zweck den folgenden Vorgang ausfihren, der zur Erfassung der Strahlen die
Verwendung des Prifgegenstands vorsieht (auf Wunsch als Zubehor erhaltlich).

Yk Fir den Test muss der korrekte Prufgegenstand entsprechend der Auflésung
der Lichtschranke verwendet werden. Beziehen Sie sich hinsichtlich der korrekten
Bestellnummer auf das Kapitel ZUBEHOR / ERSATZTEILE (S.39).

Beziehen Sie sich auf Bild 33 — Kontrolle des Wirkungsgrads:

e Den Prufgegenstand in den geschuitzten Bereich bringen und diesen leicht von oben nach
unten (oder umgekehrt) bewegen, zuerst in der Mitte und dann sowohl in der Nahe des
Senders als auch des Empfangers.

e Fur die Sicherheitslichtgitter — Multibeam-Modelle: mit einem matten Gegenstand
nacheinander alle Strahlen zuerst in der Mitte und dann sowohl in der Nahe des Senders
als auch des Empfangers unterbrechen.

o Uberpriifen, ob in jeder Phase der Bewegung des Priifgegenstands die rote LED auf dem
Empfanger stets eingeschaltet bleibt.
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Bild 33 — Kontrolle des Wirkungsgrads

Die Lichtschranke SL4 erfordert keine spezifischen Wartungseingriffe. Es wird jedoch die
regelmafige Reinigung der vorderen Schutzflachen der Optiken des Senders und des Empfangers
empfohlen. Die Reinigung muss mit einem sauberen feuchten Tuch erfolgen. In besonders

staubigen Umgebungen ist es nach dem Reinigen der vorderen Flache empfehlenswert, diese mit
einem antistatischen Produkt einzusprihen.

Auf keinen Fall scheuernde oder dtzende Produkte, Losungsmittel oder Alkohol verwenden,
die den zu reinigenden Bereich angreifen konnten. Auch keine Lappen aus Wolle
verwenden, um die Elektrisierung der vorderen Oberflache zu vermeiden.

“ Ein noch so feiner Kratzer in den vorderen Kunststoffflachen kann die Breite des Sendestrahls

(Emissionsbindel) der Lichtschranke erhdhen und so die Wirksamkeit der Erfassung bei
reflektierenden Seitenflachen beeintrachtigen.

Yk Es ist daher ausschlaggebend, beim Reinigen des frontalen Bereichs der Lichtschranke
besonders vorsichtig vorzugehen, insbesondere in Umgebungen, in denen potentiell abrasiver
Staub vorhanden ist. (Bsp. Zementwerke, etc).

Stand 11 /2019 = Rev. 1 35

Deutsch



Deutsch

[ 1 1] - -
- di-soric SICHERHEITSLICHTVORHANGE / -GITTER SLB4 — SLI4

Defektdiagnose

Die LED-Anzeigen auf dem Sender und Empfanger gestatten das Feststellen der Ursache einer
nicht korrekten Funktionsweise des Systems.

Wie im Absatz “SIGNALISIERUNGEN?” dieser Anleitung angegeben, wird das System bei einem
Defekt blockiert und zeigt dank der LED jeder Einheit die Art des aufgetretenen Defekts an.
(Siehe Tabellen im Anschluss).

Die Zahlen der LEDs beziehen sich auf Bild 25.

SENDER
DREIFARBIGE LEDS "
BEDEUTUNG (Rot/Griin/Orange) LOSUNG
Fehlerhafter Anschluss der 2 aufeinander folgende ) . ) . .
Pins 2 und 4 ROT Impulse - Die Anschliisse Pin 2 und 4 iiberpriifen.
3/4 aufeinander folgend
Interner Fehler ROT . ellmpul‘as; gende | . Zur Reparatur an di-soric senden.
Master und Slave nicht 5 aufeinander folgende o )
kompatibel ROT Impulse - Kompatibilitat der Modelle kontrollieren.
- Den Zustand des Masters kontrollieren.
Wartezeit Kommunikation - Befindet er sich in FAIL, den Defekten typ
ORANGE Blinkend (i (i
Master/Slave’ nien ube‘rp rafen. B
- Bleibt der Defekt bestehen, das Gerét zur
Reparatur an di-soric senden.
- Anschliisse Master/Slave (iberpriifen.
Verlust Komlglunikation ORANGE 2 aufeinander folgende - Reset des Systems.
Master/Slave Impulse - Bleibt der Defekt bestehen, Master und Slave
zur Reparatur an di-soric senden.
EMPFANGER
BEDEUTUNG ZWEIFARBIG (Rot/Griin) LOSUNG
" . 2 aufei fol
Konfiguration falsch ROT au e'qﬂ‘gj;eo gende | Anschliisse kontrollieren.
Den stérenden Sender suchen und auf eine der
folgenden Arten eingreifen:
- Die Reichweite des stérenden Senders von
Hoch auf Niedrig verringern
: - Die Position von Sender und Empféanger
Stérenden Sender erfasst ROT 4 ane'nlf:SjrS;OIQGnde vertauschen
- Den stérenden Sender versetzen, um zu
vermeiden, das er in den Empfénger leuchtet
- Die vom stérenden Sender kommenden
Strahlen mit matten Schutzvorrichtungen
abschirmen
5 aufeinander folgende - Anschliisse kontrollieren.
Fehler OSSD-Ausgange ROT Impulse - Bleibt der Defekt bestehen, zur Reparatur an
di-soric senden.
6/7 aufeinander folgend
Interner Fehler ROT a elmgug;ogen ® | - Das Gerst zur Reparatur an di-soric senden
Fehlerhafte Anschliisse 8 aufeinander folgende - Anschliisse Master/Slave (berpriifen
Master/Slave’ ROT Impulse - Bleibt der Defekt bestehen, das Gerat zur
Reparatur an di-soric senden.

Tabelle 19 - Defektdiagnose

s Signalisierung nur auf Slave-Lichtschranken
° Signalisierung nur auf Master- und Slave-Lichtschranken
! Signalisierung nur auf Master- und Slave2-Lichtschranken vorhanden
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In jedem Fall wird bei einer Blockierung des Systems das Abschalten und Wiedereinschalten
empfohlen, um festzustellen, ob das anormale Verhalten nicht durch voribergehende
elektromagnetische Stérungen bedingt ist.

Sollten Funktionsstérungen vorliegen, muss:

¢ Die Unversehrtheit und Korrektheit der elektrischen Anschlisse kontrolliert werden;

e Uberpriift werden, ob die Spannungsversorgung mit der in den technischen Daten
angegebenen Ubereinstimmt.

o Kontrolliert werden, ob Sender und Empfanger korrekt ausgerichtet sind und ob die
vorderen Flachen vollstandig sauber sind.

o Es wird aulRerdem empfohlen, die Versorgung der Lichtschranke von der anderer
Starkstromgerate (Elektromotoren, Inverter, Frequenzumwandler) oder anderer Stérquellen
getrennt zu halten.

Y%k Sollte es nicht moglich sein, die Funktionsstérung eindeutig zu identifizieren und Abhilfe zu
schaffen, die Maschine stoppen und den Kundendienst von di-soric kontaktieren.

Genlgen die vorgeschlagenen Kontrollen nicht, um die korrekte Funktionsweise des Systems
wieder herzustellen, senden Sie bitte das System an di-soric, komplett mit allen seinen Teilen,
zurtick. Auch wenn nur der Sender oder Empfanger defekt sein sollte, missen BEIDE Teile des
Sicherheitslichtvorhangs zur Kontrolle und dem gemeinsamen Abgleich eingesendet werden!

Aullerdem notieren Sie sich die folgenden Angaben:

e den numerischen Code des Produkts (Feld P/N auf dem Produktetikett);
- die Kurzel /E & /R stehen jeweils flr Emitter und Receiver;
Matrikelnummer (Feld S/N auf dem Produktetikett);

Kaufdatum:;

Betriebszeit;

Einsatzart;

Festgestellter Defekt.
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SICHERHEITSLICHTVORHANGE / -GITTER SLB4 - SLI4

ZUBEHOR / ERSATZTEILE
MODELL ARTIKEL Artikel-Nr.
SR-1 Sicherheitsmodul SR-1 1332900
SR-M Sicherheitsmodul mit Muting-Funktion SR-M 1332904
SR-0 Sicherheitsrelais SR-0 1332902
CD5 Steckverbinder M12, 5-polig, gerade mit 5 m langem Kabel 1330950
CD95 Steckverbinder M12, 5-polig, 90° mit 5 m langem Kabel 1330951
CD15 Steckverbinder M12, 5-polig, gerade mit 15 m langem Kabel 1330952
CD915 Steckverbinder M12, 5-polig, 90° mit 15 m langem Kabel 1330953
CDM9 Steckverbinder M12, 5-polig, gerade PG9 1330954
CDM99 Steckverbinder M12, 5-polig, 90° PG9 1330955
C8D5 Steckverbinder M12, 8-polig, gerade mit 5 m langem Kabel 1330980
Cc8D10 Steckverbinder M12, 8-polig, gerade mit 10m langem Kabel 1330981
C8D15 Steckverbinder M12, 8-polig, gerade mit 15m langem Kabel 1330982
C8D95 Steckverbinder M12, 8-polig, 90° mit 5 m langem Kabel 1330983
C8D910 Steckverbinder M12, 8-polig, 90° mit 10m langem Kabel 1330984
C8D915 Steckverbinder M12, 8-polig, 90° mit 15m langem Kabel 1330985
Cc8DM9 Steckverbinder M12, 8-polig, gerade PG9 1330986
C8DM99 Steckverbinder M12, 8-polig, 90° PG9 1330987
CDS03 Verbindungskabel 0,3 m, Buchse/Buchse, M12, 5-polig, gerade 1330990
CJBE3 Verbindungskabel 3m, Buchse/Buchse, M12, 5-polig, gerade 1360960
CJBES Verbindungskabel 5m, Buchse/Buchse, M12, 5-polig, gerade 1360961
CJBE10 Verbindungskabel 10m, Buchse/Buchse, M12, 5-polig, gerade 1360962
TR14 Prifstab Durchmesser 14 mm 1330960
TR20 Prifstab Durchmesser 20 mm 1330961
TR30 Prifstab Durchmesser 30 mm 1330962
TR40 Prifstab Durchmesser 40 mm 1330963
TR50 Prifstab Durchmesser 50 mm 1330964
SA4 | Sonraubenmatorial for Modell bis 1060 | 1310970
A | e O BNz | 31097
SAV4E Set aus 4 Erschutterungsdampfer (fur Modelle h=160) 1310972
SAVSE Set aus 8 Erschutterungsdampfer (fir Modelle h=260+1060) 1310973
SAV12E Set aus 12 Erschitterungsdampfer (fir Modelle h=1210+1810) 1310974
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GARANTIE

Bei bestimmungsgemalem Einsatz Ubernimmt di-soric auf neue SL4 Lichtschranken eine
Garantie von 12 (zwolf) Monaten auf Schaden infolge von Material- und Produktionsfehler. In
diesem Zeitraum verpflichtet sich di-soric, Produktmangel durch Reparatur oder Austausch der
defekten Teile ohne Berechnung von Kosten fur Materialien oder Arbeitsleistungen zu beseitigen.
di-soric behalt sich jedoch vor, anstelle einer Reparatur das gesamte System durch ein
gleichartiges zu ersetzen.

Diese Gewahrleistungszusage unterliegt folgenden Bedingungen:
e Die Mangelrige muss bei di-soric innerhalb von 12 Monaten nach Lieferung der Ware
eingehen.
o Die Gerate und ihre Komponenten missen sich im Originalzustand der Lieferung von
di-soric befinden.
o Der Fehler oder die Fehlfunktion durfen nicht direkt oder indirekt verursacht worden sein
durch:

- Nicht bestimmungsgemalen Einsatz
- Nichtbeachten der Anwendungsvorschriften
- Unachtsamkeit, Nachlassigkeit, unangemessene Wartung

- Reparaturen, Anderungen oder Anpassungen, die nicht von di-soric oder einem
autorisierten Vertreter ausgefihrt wurden, Manipulationen usw.

- Unfélle oder StéRe (auch beim Transport oder durch héhere Gewalt)
- Andere nicht von di-soric zu verantwortende Ursachen
Die Reparatur erfolgt bei di-soric oder autorisierten Vertretern, zu denen das fehlerhafte Material

zu verschicken ist. Die Transportkosten und das Risiko von Beschadigung oder Verlust beim
Transport gehen zu Lasten des Bestellers.

Alle retournierten Gerate und Komponenten gehen in das Eigentum von di-soric Uber.

Weitere Gewahrleistungsanspriche des Bestellers gegen di-soric sowie weitere Rechte des
Bestellers sind ausgeschlossen. Insbesondere besteht kein Anspruch auf Ersatz von Schaden, die
nicht an dem Liefergegenstand selbst entstanden sind, wie z.B. Produktionsausfalle, Schaden an
Maschinen oder Anlagen aufgrund von Fehlfunktionen des Produkts oder dessen Bauteilen.

% Dic genaue und vollstdndige Beachtung aller in dieser Anleitung aufgefiuihrten Hinweise,
Warnungen und Empfehlungen ist eine wesentliche Voraussetzung fir die korrekte Funktion
der Lichtschranke. Weder die Firma di-soric noch deren autorisierter Vertreter sind
verantwortlich fir die Folgen, die von der Nichtbeachtung dieser Anleitungen herrihren.

Technische Anderungen vorbehalten. e Nachdruck ohne Erlaubnis von di-soric untersagt.
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Niederlassungen
Subsidiaries

AUSTRIA

di-soric Austria GmbH & Co. KG
Burg 39
4531 Kematen an der Krems

Austria

Fon: +43(0)7228/72 366
Fax: +43(0)17228/72405

info.at@di-soric.com

FRANCE

di-soric SAS

19, Chemin du Vieux Chéne
38240 Meylan

France

Fon: +33(01476/616590
Fax: +33(01476/616598

info.fr@di-soric.com

www.di-soric.com

SINGAPORE

di-soric Pte. Ltd.

8 Ubi Road 2, #07-13 Zervex
Singapore 408538
Singapore

Fon: +65/6634 38 43

Fax: +65/663438 44

info.sg@di-soric.com
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